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© Moulinet de peche a commande d'arceau perfectionn6e. 



© Le m^canisme de decfenchement de recupera- 
teur selon la presente invention comprend un levier 
de declenchement (16) monte a pivotement autour 
d'un pivot (30) parallele a I'axe (8) de rotation de 
I'arceau de recuperateur (7). La premiere extremite 
(31) du levier s'articule a Pextremite posterieure (32) 
d'un tube de guidage (14) contenant un ressort de 
compression (12) dont I'autre extremite s'appuie sur 
un pivot (13) intermediate de Parceau (7) de recupe- 
rateur. La seconde extremite (33) du levier de de- 
clenchement (16) est en appui contre la paroi latera- 
le (34) du tube de guidage (14). Une portion interme- 
diate (35) du levier (16) coop^re avec une rampe du 
corps (1) de moulinet, pour ramener I'arceau (7) en 
position fermee lors de la rotation du recuperateur 
(3). 
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MOUUNET DE PECHE A COMMANDE D'ARCEAU PERFECTIONNEE 



La presents invention concerne les moulinets 
de peche a lancer du type drt a bobine ou tambour 
fixe. 

Les moulinets de peche k bobine fixe com- 
prennent une bobine a axe longitudinal montee sur 
le corps de moulinet et sollicitee par des moyens 
interdisant sa rotation autour de son axe par rap- 
port au corps de moulinet pendant les Stapes de 
recuperation du fil. Un recuperateur est monte rota- 
tif selon I'axe de la bobine, et est sollicite par un 
mecanisme d'entraTnement en rotation. Le recupe- 
rateur comporte une partie externe deportee latera- 
lement k I'exterieur de la bobine et se developpant 
de I'arri&re vers I'avant de la bobine, la partie 
externe de recuperateur portant un arceau de re- 
cuperateur monte k pivotement entre une position 
fermee et une position ouverte. En position fermee, 
I'arceau de recuperateur occupe une position trans- 
versale au voisinage de la reserve de fil de la 
bobine pour guider le fil de peche et I'enrouler 
autour de la bobine lors de la rotation du recupera- 
teur actionne par la manivelle. En position ouverte, 
I'arceau est escamote lateralement pour liberer le 
fil de peche, et permettre le lancer. 

Dans les moulinets decrits dans le document 
DE-A-2 852 934, I'arceau de recuperateur est rap- 
pele par Taction d'un ressort de torsion vers sa 
position fermee et peut §tre verrouille en position 
ouverte. En outre, un systeme de declenchement 
ramene automatiquement I'arceau de sa position 
ouverte vers sa position fermee lorsque I'utilisateur 
actionne le recuperateur en rotation autour de son 
axe, par exempie pour enrouier le fil de peche sur 
la bobine apres une etape de lancer. 

Le document US-A-4 747 559 decrit un mouli- 
net dans lequel I'arceau de recuperateur est rappe- 
le soit en position fermee soit en position ouverte 
par un ressort de compression, guide dans un tube 
pivotant, cooperant avec une b telle articulee sur un 
disque de recuperateur. Un levier permet en outre 
I'ouverture manuelle de I'arceau de recuperateur. 

Dans ces moulinets connus, le systeme de 
declenchement automatique de I'arceau de recupe- 
rateur necesstte 1'utilisation de pieces mecaniques 
relatrvement nombreuses et complexes, et leur 
montage lors de ('assemblage du moulinet est rela- 
tivement laborieux. 

La presente invention a pour objet de proposer 
un nouyel agencement de ('ensemble de declen- 
chement, permettant une reduction importante du 
cout de realisation de cette fonction de declenche- 
ment, en diminuant le nombre de pieces necessai- 
res et en simplrftant leur realisation. En outre, les 
operations de montage lors de la fabrication du 
moulinet sont considerablement facilities, et ne 



requierent aucune habilet£ particuliere des opera- 
teurs. Le montage peut §tre effectue par des 
moyens uniquement manuels. 

Les moyens mis en oeuvre selon I'invention 
5 pour obtenir cette reduction de coQt sont en outre 
particulierement adaptes k la structure habituelie 
des moulinets, ne bouieversant pas les habitudes 
des pecheurs, respectant I'ergonomie, ne provo- 
quant pas un surdimensionnement genant, ne per- 
70 turbant pas les fonctions habituelles du moulinet. 

Pour atteindre ces buts ainsi que d'autres, le 
moulinet selon la presente invention est dote d'un 
systeme de declenchement perfectionne dans le- 
quel : 

75 - un levier de systeme de declenchement com- 
prend un premier bras s'etendant transversalement 
entre une premiere extremite de levier et une por- 
tion intermediaire de levier ; 

- le levier de systeme de declenchement est monte 
20 oscillant, selon une zone intermediaire de premier. 

bras, autour d'un pivot fixe de levier, solidaire du 
recuperateur, sensiblement parallele k I'axe de ro- 
tation de I'arceau de recuperateur ; 

- la premiere extremite du levier est solidaire de 
25 I'extremite d'un tube de guidage contenant le res- 
sort de rnaintien de I'arceau de recuperateur; 

- le levier comprend une seconde extremite qui est 
maintenue solidaire de la paroi laterale du tube de 
guidage pendant au moins une partie du mouve- 

ao ment de rotation du levier au voisinage de la posi- 
tion ouverte ; 

- la portion intermediaire du levier comprend un 
doigt radial dont I'extremite libre est sollicitee par 
une rampe de corps de moulinet, pour le rappel de 

35 i'arceau de recuperateur vers sa position fermee 
lors de ia rotation du recuperateur. 

Selon un premier mode de realisation, le levier 
et le tube de guidage sont deux pieces distinctes, 
articulees Tune k Tautre par la premiere extremite 

40 de levier et I'extremite posterieure du tube de 
guidage, la seconde extremite du levier etant main- 
tenue en appui corrtre le tube de guidage par I'effet 
du couple exerce sur le levier par le ressort et le 
tube de guidage. 

45 Selon une variante, I'articulation entre la pre- 

miere extremite du levier et le tube de guidage est 
constitute d'un evidement manage k I'extremite du 
levier, evidement dans lequel vient s'inserer une 
tete spherique menagee a I'extremite du tube de 

so guidage. 

Selon un second mode de realisation, le levier 
et le tube de guidage sont totalement solidaires 
I'un de I'autre, par exempie realises en une seule 
et meme piece. 

De preference, le pivot du levier est un ergot 
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cylindrique solidaire du levier, et se logeant dans 
un trou cylindrique correspondant du recuperateur. 

Le levier est avantageusement insere dans un 
logement comportant deux parois perpendiculaires 
a son pivot de rotation et interdisant la translation 
axiale du levier le long de son pivot ; le tube de 
guidage est lui-meme guide par les memes deux 
parois. De preference, I'une des deux parois du 
logement est une paroi rapportee apres montage 
des pieces mecaniques dans le logement, de sorte 
que ledit montage est simple et rapide. 

D'autres objets, caracteristiques et avantages 
de la presente invention ressortiront de la descrip- 
tion suivante d'un mode de realisation particulier, 
faite en relation avec les figures jointes, parmi 
lesquelles : 

- la figure 1 est une vue de cote d'un 
moulinet de type connu, l'arceau de recuperateur 
etant en position fermee ; 

- la figure 2 est une coupe partielle selon le 
plan I - I de la figure 1; 

- la figure 3 est une vue du moulinet de la 
figure 1 avec arceau de recuperateur en position 
ouverte ; 

- la figure 4 est une vue de cdte d'un 
moulinet selon la presente invention, arceau de 
recuperateur en position fermee ; 

- la figure 5 est une coupe partielle du 
moulinet de la figure 4 selon le plan I - 1 ; 

- la figure 6 est une vue de cote du moulinet 
de la figure 4, arceau de recuperateur en position 
ouverte ; et 

- la figure 7 est une vue de c6te d'un 
moulinet selon un second mode de realisation de 
la presente invention. 

Pour faciliter la comprehension et les avanta- 
ges procures par la pr§sente invention, on a repre- 
sents sur les figures 1 a 3. un moulinet de peche 
connu de type a bobine ou tambour fixe. 

Comme le repr£sentent les figures, ce moulinet 
de type connu comprend un corps 1 sur lequel est 
mont£e une bobine 2 selon un axe longitudinal I - I. 
La bobine 2 est sollicitee par des moyens interdi- 
sant sa rotation autour de son axe longitudinal par 
rapport au corps de moulinet pendant les etapes 
de recuperation du fil. Un recuperateur de fil 3 est 
monte rotatif sur le corps 1 selon I'axe I - I de la 
bobine, et peut etre entraTne en rotation autour de 
son axe par un mecanisme d'entraTnement en rota- 
tion non represente sur les figures, comportant une 
manivelle actionnable par i'utilisateur. Le recupera- 
teur comprend une base rotative 4, solidaire d'une 
partie exteme 5 deportee lateralement a I'exterieur 
de la bobine 2 et se developpant de I'arriere vers 
I'avant de la bobine. comme le represented les 
figures. L'extremite anterieure 6 de la partie exter- 
ne de recuperateur porte un arceau de recupera- 
teur 7, articuie sur l'extremite 6 selon un axe de 



rotation radial 8, perpendiculaire a I'axe i - I de la 
bobine. L'arceau 7 comporte une base en forme de 
disque 9, le disque 9 tourillonnant sur i'axe 8. 

L'arceau 7, et le disque 9 peuvent prendre une 

s position dite fermee, representee sur la figure 1, 
dans laquelle l'arceau occupe une position trans- 
versale au voisinage de la reserve de fil 10 de la 
bobine 2. L'arceau 7 et le disque 9 peuvent pren- 
dre une position dite ouverte, representee sur la 

70 figure 3, dans laquelle l'arceau 7 est escamote 
lateralement a I'ecart de la bobine et libere le fil de 
peche. En position fermee, representee sur la figu- 
re 1, le fil de peche passe dans une gorge 11 de 
l'arceau 7, et la rotation de l'arceau 7 entraTne par 

75 le recuperateur 3 et la manivelle provoque I'enrou- 
lement du fil de peche dans la reserve de fil 10 de 
bobine. Lorsque l'arceau 7 est en position ouverte, 
le fil de peche peut se derouler librement hors de 
la reserve 10, pemnettant par exemple une opera- 

20 tion de lancer. 

Un mecanisme de maintien assure le maintien 
de l'arceau 7 dans I'une et i'autre des positions 
ouverte et fermee. Pour cela, le disque d'arceau 9 
est sollicite par un ressort 12 de compression, dont 

25 la force se developpe dans un plan sensiblement 
perpendiculaire a I'axe d'arceau 8 et est transmise 
au disque 9 en un pivot d'articulation 13. Le pivot 
13 autorise un pivotement du ressort 12 par rapport 
au disque 9 selon un axe parallele a I'axe d'arceau 

30 8. Le pivot 1 3 est positionne sur le disque 9 en une 
position dite "intermediaire", telle que le represen- 
tent les figures, c*est-a-dire disposee de telle ma- 
nure que le couple de rotation du disque 9 autour 
de son axe 8 produrt par Peffort du ressort 12 sur 

35 le pivot 13 s'annule et change de sens dans une 
position intermediate de la course circulate com- 
prise entre les deux positions ouverte et fermee de 
l'arceau 7. Ainsi, le couple produit par le ressort 12 
tend a maintenir l'arceau dans la position choisie. 

40 Pour eviter le flambage du ressort 12, celui-ci 

est partiellement contenu dans un tube borgne de 
guidage 14 avec un jeu suffisant pour autoriser la 
compression tout en interdisant le flambage du 
ressort L'extremite exteme du ressort 12 est soli- 

45 daire du pivot 13. L'extremite interne du ressort 12 
est en appui dans le fond du tube borgne de 
guidage 14. Le tube de guidage 14 est articuie sur 
le recuperateur 3 selon un pivot 15 parallele a I'axe 
d'arceau. Les figures 1 et 3 montrent les deux 

so positions extremes de pivotement du tube de gui- 
dage 14. 

Dans cette forme connue de moulinet le dispo- 
sitif de declenchement comprend un levier 16 
monte pivotant sur le recuperateur 3 selon un axe 
55 longitudinal forme par une vis 17. Le levier com- 
prend une premiere extremite 19 destinee a entrer 
en contact avec une rampe 20 de declenchement 
solidaire du corps 1 de moulinet et une seconde 
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extremite 21 destinee a repousser le tube de gui- 
dage 14 vers sa position fermee representee sur la 
figure 1, au-dela du point d'inversion du couple. Un 
ressort de rappel 22 sollicite le levier 16 pour le 
maintenir en appui contre le tube de guidage 14, 
evitant ainsi qu'il ne prenne lors de ta rotation du 
recuperateur 3 une position quelconque suscepti- 
ble de perturber le declenchement et/ou qu'il ne 
produise un phenomene sonore desagreable. 

Partant de la position ouverte representee sur 
la figure 3, lorsque I'utilisateur actionne la manivel- 
le pour entratner le recuperateur 3 en rotation, la 
premiere extremite 19 du levier 16 vient en appui 
sur la rampe 20 qui provoque le basculement du 
levier 16 vers sa position fermee representee sur la 
figure 1 . Dans cette position, la seconde extremite 
21 du levier fait basculer le tube de guidage 14 
vers la position fermee, qui lui-meme fait tourner le 
disque 9 et Parceau 7 pour les amener en position 
fermee. 

On congoit que, dans ce moulinet connu, le 
mecanisme de declenchement necessite de prevoir 
un axe 15 de pivotement de tube de guidage 14, 
un levier de declenchement 16, une vis 17 formant 
axe de rotation du levier 1 6, et un ressort de rappel 
22. Le montage du dispositif est relativement ma- 
laise, notamment du fait de la position axiale de la 
vis 17, et necessite I'assemblage d'un nombre de 
pieces relativement important 

Le moulinet de la presents invention, represen- 
ts* sur les figures 4 a 7, reprend les principaux 
organes fonctionnels du moulinet connu. Ces orga- 
nes fonctionnels connus sont repertories sur les 
figures 4a 7 avec les memes references numeri- 
ques que sur les figures 1 a 3. Dans les modes de 
realisation representes sur les figures 4 a 7, les 
organes fonctionnels connus ont la mime forme 
que les organes correspondants des moulinets 
connus des figures 1 a 3. Ces elements identiques 
sont les suivants corps : de moulinet 1, bobine 2, 
base de recuperateur 4, partie externe 5 de re- 
cuperateur, arceau 7 avec son disque 9 tourillon- 
nant sur un axe 8 dispose en extremite 6 de la 
partie externe 5 de recuperateur, pivot 13 en posi- 
tion "intermediaire'' formant articulation en bout 
d'un ressort 12 guide* par une tube de guidage 14. 

La difference reside dans la structure des 
moyens de declenchement de recuperateur. 

Dans le mode de realisation des figures 4 a 7, 
le levier de declenchement 16 comprend un pre- 
mier bras 1 60 s'etendant selon une direction trans- 
versale sensiblement parallel© au plan du disque 9 
d'arceau, entre une premiere extremite 31 de levier 
et une portion intermediate 35 de levier. On en- 
tend par "direction transversale*" une direction non 
parallele au tube de guidage 14. Le levier de 
declenchement 16 est monte oscillant, selon une 
zone intermediate de son premier bras 160, autour 



d'un pivot de levier 30 sensiblement parallele a 
I'axe de rotation 8 du disque 9 d'arceau. Sa pre- 
miere extremite 31 est articulee a I'extremite pos- 
terieure 32 du tube de guidage 14. De cette manie- 
5 re. le levier 16 forme lui-meme axe de pivotement 
du tube de guidage 14 par rapport au recuperateur, 
car le tube de guidage 14 n'est pas articule direc- 
tement sur le recuperateur. La seconde extremite 
33 du levier est en appui sur la paroi laterale 34 du 

io tube de guidage 14, ie levier ayant une forme 
generate en L comme le represented les figures. 
De cette maniere, le ressort 12 constitue d'une part 
organe de maintien de I'arceau 7 en position fer- 
mee ou ouverte, et simultanement organe de rap- 

T5 pel du levier 16. On evite ainsi d'utiliser un ressort 
de rappel tel que le ressort 22 des figures 1 a 3. 
La portion intermediate 35 du levier comprend un 
doigt radial 350 sensiblement perpendiculaire au 
premier bras 160 et se developpant vers I'interieur 

20 du moulinet. L'extremite libre du doigt radial 350 
forme zone d'appui sollicitee par la rampe 20 du 
corps 1 de moulinet 

L'articulation entre la premiere extremite 31 du 
levier 16 et le tube de guidage 14 est constituee 

25 d'un evidement menage a l'extremite du levier, 
evidement dans lequel yient s'inserer une tete 
spherique 36 menagee a rextremite du tube de 
guidage 14. 

Le pivot de levier 30 est un ergot cylindrique 

30 solidaire du levier 16, et se logeant dans un trou 
cylindrique correspondant du recuperateur 3. 

Comme le represented les figures, le levier 16 
est insere* dans un logement 37, maintenu a faible 
jeu entre deux parois 38 et 39 perpendiculaires a 

35 son pivot 30, les deux parois 38 et 39 interdisant la 
translation du levier 16 dans I'axe de son pivot 30. 
Le tube de guidage 14 est lui-meme egalement 
guide par les memes deux parois 38 et 39. La 
paroi externe 38 est une paroi rapportee, que I'on 

40 adapte apres montage des pieces mecaniques 
contenues dans le logement 37. 

Le fonctionnement est le suivant : en position 
fermee, representee sur la figure 4, le pivot 13 est 
a droite de I'axe de rotation 8 du disque 9, de sorte 

45 que la pression exercee par le ressort 12 produit 
un couple dans le sens represente par la fleche 40, 
maintenant le disque 9 et I'arceau 7 en position 
fermee. Lorsque I'arceau est position ouverte, re- 
presentee sur la figure 6, le pivot 13 se trouve a 

so gauche de I'axe 8, de sorte que la pression exer- 
cee par le ressort 12 produit un couple dans le 
sens represente par la fleche 41, maintenant le 
disque 9 et I'arceau 7 en position ouverte. 

Au voisinage de la position ouverte, et pendant 

55 au moins une partie de la course de rotation du 
levier 16, le levier de declenchement 16 est en 
appui sur ie tube de guidage 14, d'une part par sa 
premiere extremite 31 , d'autre part par sa seconde 
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extremite 33. En effet, Pecart transversal E entre le 
pivot 30 de levier et sa premiere extremite 31 
produit, par la force axiale exercee par le ressort 
12 et le tube de guidage 14, un couple de rotation 
du levier 16 dans le sens represents par la fleche s 
42, maintenant la seconde extremite 33 du levier 
16 en appui contre la paroi 34 du tube de guidage 
14. II en resufte que le levier 16 suit les oscillations 
du tube de guidage 14, et le ressort 12 constitue 
par lui-meme un moyen de rappel du levier de 10 
declenchement 16. 

Partant d'une position arceau ouvert, represen- 
tee en figure 6, lorsque t'utilisateur actionne ia 
manivelle pour entratner le recuperateur 3 en rota- 
tion, le doigt radial 350 de la partie intermediaire rs 
35 du levier de declenchement 16 vient en appui 
contre la rampe 20 du corps de moulinet, ladite 
rampe 20 provoquant le basculement du levier 16 
dans le sens represents par la fleche 42, qui pro- 
voque lui-meme par P appui de sa seconde extremi- 20 
te 33 le basculement du tube de guidage 14 vers 
sa position fermSe representee sur la figure 4, 
entraTnant par la m§me occasion le disque et Par- 
ceau 7 de recuperateur dans le sens represents 
par la fleche 40. 2s 

On congoit que I'appui de la seconde extremity 
33 sur la paroi laterale du tube de guidage 14 doit 
etre assure pendant touts ia course de rotation 
entre la position ouverte du tube de guidage 14 
representee sur la figure 6 et au-dela de la position 
intermediate du tube de guidage 14 ou position 
dans laquelle le couple de rotation exerce par le 
ressort 12 sur le disque 9 s'inverse. Au-dela de la 
position intermediaire, II n'est pas indispensable 
que la rotation du levier 16 se poursuive pour 
accompagner la rotation du tube de guidage 14. 
Ainsi, ce mode de realisation des figures 4 h 6, 
dans lequel le tube de guidage 14 et le levier 16 
sont deux pifeces distinctes, permet de concevoir 
des moulinets dans iesquels la course de rotation 
du tube de guidage 14 est plus grande que la 
course de rotation du levier 16. Cette possibility 
peut etre avantageuse dans les moulinets dans 
Iesquels le disque 9 presente une grande dimen- 
sion par rapport a la longueur du tube de guidage 
14, de sorte que le debattement angulaire du tube 
de guidage 14 est relativement important Ce mode 
de realisation permet en outre de realiser le tube 
de guidage 14 en une matiere differente de celle 
constituant le levier 16. Par exemple, le tube de 
guidage 14 peut etre realise en une matiere a 
faible coefficient de frottement, pour favoriser le 
glissement du ressort 12 dans le tube et le pivote- 
ment du tube 14 autour du pivot forme par la 
premiere extremite 31 du levier 16 ; le levier 16 
peut par contre etre realise en un matSriau mecani- 
quement resistant pour supporter les contraintes 
mScaniques auxquelles il est soumis. Ce mode de 



realisation presente en outre Pavantage de faciliter 
le montage du moulinet, Introduction de deux pie- 
ces distinctes 14 et 16 dans le logement s'averant 
plus rapide que Pinsertion d'une piece unique for- 
mant levier 16 et tube de guidage 14. 

On peut toutefois concevoir, sans sortir du ca- 
dre de la presente invention, un second mode de 
realisation, represents sur ia figure 7, dans lequel 
le tube de guidage 14 et le levier 16 sont totale- 
ment solidaires Tun de Pautre. Par exemple, on 
peut realiser le tube de guidage 14 et le levier 16 
en une seule et m§me piece. La seule difference 
avec le mode de realisation precedent, pour ce qui 
concerne le mode de fonctionnement, reside dans 
le fait que le tube de guidage 14 et le levier 16 
sont alors necessairement solidaires sur toute leur 
course de pivotement autour du pivot 30. Par ce 
mode de realisation, on realise Teconomie d'une 
piece. 

La presente invention n'est pas limitee aux 
modes de realisation qui ont ete explicitement de- 
crits, mais elle en inclut les diverses variantes et 
generalisations contenues dans le domaine des 
revendications ci-apr&s. 



Revendications 

1 - Moulinet de peche a bobine fixe, dans 
30 lequel : 

- une bobine (2) a axe longitudinal (I - I) est 
montee sur le corps de moulinet (1) et sollicttee 
par des moyens interdisant sa rotation autour de 
son axe par rapport au moulinet pendant les Stapes 

35 de recuperation du fil, 

- un rScuperateur (3) est monte rotatif par sa base 
(4) selon Paxe (I -I) de la bobine et est sollicite par 
un mecanisme d'entratnement en rotation pendant 
les Stapes de recuperation du fil, le rScuperateur 

40 comportant une partie externe (5) solidairo de la 
base, deportSe latSralement a PextSrieur de la bo- 
bine et se dSveioppant de Parriere vers Pavant de 
la bobine, 

- un arceau de rScuperateur (7) est monte a pivote- 
4S ment par sa base en forme de disque (9) sur un 

axe (8) radial de Pextremite anterieure (6) de la 
partie externe (5) de rScuperateur entre une posi- 
tion fermSe (figure 4) dans laquelle Parceau (7) est 
en position transversale au voisinage de la rSserve 
50- (10) de fil de la bobine pour guider le fil de peche 
et Penrouler autour de la bobine lors de la rotation 
du recuperateur (3), et une position ouverte (figure 
6) dans laquelle Parceau (7) est escamote latSrale- 
ment pour Hberer le fil de peche, 
55 - le disque (9) d'arceau est sollicite par un ressort 
de compression (12) contenu partiellement dans un 
tube borgne de guidage (14) oscillant PextrSmite 
externe du ressort (12) Stant solidaire d'un pivot 
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(13) de disque, I'extremite interne du ressort (12) 
etant en appui dans le fond du tube borgne de 
guidage (14), (e tube de guidage (14) etant soliicite 
par un organe sofidaire du recuperateur pour le 
maintenir en appui contre !e ressort (12), fe pivot 
(13) de disque etant dispose sur le disque en une 
position intermediate de sorte que, dans Tune et 
I'autre des positions ouverte ou fermee de I'arceau 
de recuperateur, la force d*appui du ressort (12) 
sur ie disque (9) produit un couple de rotation du 
disque autour de son axe (8) tendant a maintenir 
I'arceau (7) dans sa position choisie. 

- un systeme de declenchement, comprenant un 
levier (16) pivotant autour d'un pivot fixe du re- 
cuperateur, soliicite lateralement le tube de guida- 
ge (14) pour provoquer la rotation du disque (9) 
d'arceau et le rappel de I'arceau (7) de la position 
ouverte vers sa position fermee lorsque Tutiiisateur 
actionne le recuperateur en rotation autour de son 
axe pour enrouler le fil de peche apr&s une etape 
de lancer, le levier (16) etant alors soliicite par une 
rampe (20) du corps (1) de moulinet, caracterise en 
ce que : 

- le levier (16) du systeme de declenchement com- 
prend un premier bras (160) defendant selon une 
direction transversale sensiblement parallele au 
plan du disque (9) d'arceau, entre une premiere 
extremite (31) de levier et une portion intermediate 
(35) de levier, 

- ie levier (16) est monte oscillant seion une zone 
intermediate de premier bras autour d'un pivot de 
levier (30) sensiblement parallele a I'axe de rotation 
(8) du disque (9) d'arceau, 

- la premiere extremite (31) du levier (16) est 
solidaire de Pextremite posterieure (32) du tube de 
guidage (14). 

- le levier (16) comprend une seconde extremite 

(33) qui est maintenue solidaire de la paroi lateraie 

(34) du tube de guidage (14) pendant au moins 
une partie du mouvement de rotation du levier (16) 
au voisinage de la position ouverte, de sorte que le 
tube de guidage (14) et le levier (16) ph/otent 
ensemble autour du pivot de levier (30) lors de la 
rotation du disque (9) d'arceau, pendant au moins 
une partie du mouvement de rotation du levier (16) 
au voisinage de la position ouverte, 

- la portion intermediate (35) du levier (16) com- 
prend un doigt radial (350) sensiblement perpendi- 
culaire au premier bras (160) et se dtveloppant 
vers I'interieur du moulinet, I'extremite libre du 
doigt radial etant sollicitee par la rampe (20) de 
corps de moulinet pour provoquer le pivotement du 
levier (16), du tube de guidage (14) et de I'arceau 
(7) vers la position fermee. 

2 - Moulinet selon la revendication 1 , caracteri- 
se en ce que : 

• le tube de guidage (14) et le levier (16) sont deux 
pieces distinctes, 



- la premiere extremite (31) du levier (16) est 
articulee a I'extremite posterieure (32) du tube de 
guidage (14), 

- la seconde extremite (33) du levier (16) est dispo- 
5 see en regard de la face lateraie du tube de 

guidage (14) contre laquelle elle vient en appui par 
I'effet du couple (42) exerce par ie ressort (12) et 
le tube de guidage (14) sur le levier (16). 

3 - Moulinet selon la revendication 1, caracteri- 
10 se en que I'articulation entre la premiere extremite 

(31) du levier (16) et le tube de guidage (14) est 
constitute d'un evidement menage a I'extremite du 
levier (16), evidement dans lequel vient s'inserer 
une tete spherique (36) menagee a I'extremite du 
75 tube de guidage (14). 

4 - Moulinet selon la revendication 1 , caracteri- 
se en ce que le tube de guidage (14) et le levier 
(16) sont totalement soiidaires Pun de I'autre, 
constituant une seule et meme piece en rotation 

20 autour du pivot (30) de levier. 

5 - Moulinet selon I'une quelconque des reven- 
dications 1 a 4, caracterise en ce que le pivot (30) 
du levier (16) est un ergot cylindrique solidaire du 
levier et se logeant dans un trou cylindrique corres- 

25 pondant du recuperateur (3). 

6 - Moulinet selon la revendication 5, caracteri- 
se en ce que le levier (16) est insere dans un 
logement (37) comportant deux parois (38, 39) per- 
pendiculaires a son pivot (30) et interdisant la 

30 translation du levier (16) dans I'axe de son pivot le 
tube de guidage (14) etant guide par tes memes 
deux parois (38, 39). 

7 - Moulinet selon la revendication 6, caracteri- 
se en ce que la paroi externa (38) du logement 

35 (37) est une paroi rapportee, que Ton adapte apres 
montage des pieces m£caniques contenues dans 
le logement (37). 
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